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MALLETTE BUS ARI NC 4

us -AR9 NCAeronautical Radio I NCorpol i s®
|l es compagni es a®riennes et const ut i q
ng AR) NeCs t reconnue pour d®finir |e anda
unication ° | 6int®rieur des a®rone a®r
interf-d4286ssARt NCssues du monde ind SO

sur des bancs de test pour la mise \ay, BpidtgdearPyd C

rqu®s |l ors des phases de d®vel oppement, et pour Il a maq
ul ateurs embarqu®s sur certains ayEos i , L
“"res de Airbus HelicopterseE. Tt
Labe\ Ch SDI | SSM  Rate Hex Binary (32..5)
i mul ateur ARINC per met doappr ®helnded: des wmaiuoote |t S
. 10 0 0 _3 500 600000 01100000 0000 DDDE} 0000 0000
nnement a®ronautique bas® sur | esf| $yst :npege owmogopogon j gues
121 0 0 3 500 600000 0110 0000 0000 0000 0000 000D
142 0 0 3 100 600000 0110 0000 0000 0000 0000 000D
143 0 0 3 100 600000 0110 0000 0000 0000 0000 0000
144 0 0 3 100 600000 0110 0000 0000 0000 0000 0000
162 0 0 3 50 600000 0110 0000 0000 0000 0000 0000
202 0 0 3 50 600000 0110 0000 0000 0000 0000 0000
210 0 0 3 100 600000 0110 0000 0000 0000 0000 000D
212 0 0 3 100 600000 0110 0000 0000 0000 0000 000D
P O S S I B I L I T E S P E D A G O G “ 320 [ 3 50 600000 01100000 0000 0000 0000 DODD
e 0 n 3 50 600000 0110 0000 0000 0000 0000 0000
325 0 0 3 50 600000 01100000 0000 0000 0000 000D
Legend: Channel 0 Channel 1 Timeout
ci gl d.e tieslte |In9dgj|59t|re|leIARl NC Expl Ofofli ci BT MER, Nq:e.4§§,strq
uni cation en ®mission comme en r ®ception. Les di ff®re
gn®s automatiquement en r ®cept i 0 nIEViEEEEEN SOy s s e g
orer avec-428 Ppegimeitell 6®t Mde app s de
unicati on. bt
I WL
redutilisation ddédun oscilloscope |_____ (H e ba
0 Mh z , per met de visualiser tr s HW‘HMH‘HMM‘H‘ gna
e mesure diff®rentielles des 2 tr M\l ﬁ\\ i tes
. PR PR P PP
aux de tension.)
| at eur: docHKppigticiel simule | e t abI°°""g'n;tsP'°"°“$":éaﬂg‘lf]:‘] W | | avi
I.equel |I_e_st_p053|ble de mOdAIer.I’ hglsevg@%ra_mléorsecsllgg
rizon artificiel, Il e cap, l 6al titude, l a vitesse, I
VHF, l a quantit® de carburant, i it
e de viswualiser l e contenu des mq e nt
sous forme hexad®ci male et binai m
i ssion de ces derniers.
lateur déEn paonnteiser: doi nt er connex | R — er
ure de cO©ble et donc une perte d I R nsi
signaux diff®rentiels.
et D®vel oppement de projets info su

e Shield ARI NC 429 ®qui p®e doun 18GGe®| & 0 MR INE, 4 24, dE
AT MEGA 2560 (voir page 4).
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ENSEMBLE AVI ONI QUE

Cet ensAWMbONI QUBENne une di mension dbéa®r ar -
gu®e ° VOS projets. Cdest l e compl ®me s a bl e
ARI NC 429. o) “—

Le cfur du syBFEI(@ELEGTtRONI C FLI GHT | NS o
SYSTEM) qui permet | odaffichage doun ®cOellttl LIS @
ments de pilotage, configurable par deBE!l ®cwtutoanns kloingthedx d o8
La cendgtalien syst me d®port® dbéacqui </ I 6
portant | es connexions suivantes

T Bus CAN

T RS 232

T ARI NC et ANALOGI QUES

T Entr ®es analogiques et digitales

T Alticodeur

f Des capteurs de pression Pitot et StaPoHmande

M Des connecteurs SMA notamment pour | ~ 2™€¢

Ce kit comprend

1T 1 EFI'S (Electronic Flight I nstrument m)

T 1 centrale de gestion des bus ARI NC .

T 1 capteur de cap communicant via |le __._ ¥ .. N

T 1 capteur avec gyroscope et acc®l ®ro@aptreLurdI®RrP via le B
T 1sercwanmand e

T 1 capteur GPS

T 1 sonde de temp®ratur e

6e
o]

propositions dé®qui pement En mallette ou mont® sur <ch

PRESENTATI ON MALLETT

kit déappareils est livr® dans une mal | ette de ral
nsemble de |l a documentation en Fran-ais. La connectiqu
rnie pour une mise en situation rapide. Certains c¢cObI
pr s |l a documentati on constructeur.Ref 2360 - Mallette En:

PRESENTATI ON SUR CHAS

Vous souhaitez travailler rapidement avec un syst me pr°t
Nous Vvous proposons notr e ensembl e déinstrument s avioni
configur®, test® et |livr® sur un ch®©ssis vertical ~ poser
Les capteurs compas et gyroscope/ acc®l ®rom tre install ®s
|l es avions, sont mont ®s sur des rotules permettant de | e
| 6espace.

Les capteurs directement connect®s sur | e bus CAN interagi
et indiquent | eurs actions sur |l es 3 axes et |l e cap comme
ment embarqu®s ° bord ddébun a®ronef.

Un capteur GPS ( c©ble coaxi al de 3 m) permet de bonnes j
une excellente r®ception des satellites et ainsi situe g®
sition de la simulation.

Le servomoteur est ° configurer et ~ <cObler puis tester d
jets (voir page 4). L6®tude du fonctionnement du pilote
ainsi °tre ®tudi ®. Par ailleurs, |l e ch©ssis pr®sent® comm
pourra accueillir dbéautres instruments avioniques en fonc
et de votre cahier des charges.

Ref 2413 Ch®©®ssis Avio



