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¶ Ensemble dô®tude du standard de commu-

nication ARINC-429 

¶ Composants certifi®s pour lôa®ronautique 

¶ Simulateur de cockpit complet et r®aliste 

¶ Environnement a®ronautique unique bas® 

sur les syst¯mes avioniques. 

¶ Pr®sentation en mallette ou ch©ssis mont® 

¶ D®veloppement logiciel embarqu® sur 

carte Shield  ARINC 429 & ArduinoÈ. 

¶ Plusieurs  mises en situation de projets. 



Le bus ARINC-429 (Aeronautical Radio INCorporated)  est utilis® par les prin-

cipales compagnies a®riennes et constructeurs a®ronautiques (AirbusÊ, 

BoeingÊé). ARINC est reconnue pour d®finir les principaux standards de 

communication ¨ lôint®rieur des a®ronefs et entre les  a®ronefs et le sol. 

Les interfaces ARINC-429 sont issues du monde industriel o½ elles sont utili-

s®es sur des bancs de test pour la mise au point de logiciels a®ronautiques 

embarqu®s lors des phases de d®veloppement, et pour la maintenance de 

calculateurs embarqu®s sur certains avions de   Airbus, LockheedÊ ou h®li-

copt¯res de Airbus HelicoptersÊ. 

Le simulateur ARINC  permet dôappr®hender de mani¯re tr¯s ludique, un en-

vironnement a®ronautique bas® sur les syst¯mes  avioniques. 

Logiciel de test industriel : Le logiciel ARINC Explorer  permet de tester la 

communication en ®mission comme en r®ception. Les  diff®rents labels seront 

d®sign®s automatiquement en r®ception. La combinaison des logiciels ARINC 

Explorer avec le logiciel SIM-429 permet lô®tude  approfondie de ce bus de 

communication. 

 

Mesures : Lôutilisation dôun oscilloscope num®rique avec une bande passante 

de 20Mhz, permet de  visualiser tr¯s facilement les signaux ARINC : Il sôagit 

dôune mesure diff®rentielles des 2 trames observ®es (vitesse de transmission, 

niveaux de tension.) 

 

Simulateur cockpit : Le logiciel simule le tableau de bord dôun avion de ligne 

sur lequel il est possible de modifier  les param¯tres des appareils tels que 

lôhorizon artificiel,  le cap, lôaltitude, la vitesse, lôaltim¯tre, la fr®quence ra-

dio en VHF, la quantit® de carburant, lôaltitude, la latitude et la longitude, 

comme de visualiser le contenu des mots ARINC r®ellement envoy®s sur le 

bus sous forme hexad®cimale et binaire, de modifier des mots et de valider 

lô®mission de ces derniers. 

 

Simulateur de pannes : Un bo´tier dôinterconnexion permet de simuler une 

coupure de c©ble et donc une perte de communication ainsi quôune inversion 

des signaux diff®rentiels. 

 

Projet :  D®veloppement de projets informatique embarqu®e sur base de 

carte Shield  ARINC 429  ®quip®e dôun acc®l®rom¯tre, et de sa carte ARDUI-

NO  AT MEGA 2560  (voir page 4). 

Tableau de bord ARINC 429 

POSSIBILITES PEDAGOGIQUES 

MALLETTE BUS ARINC 429 

Logiciel  ARINC 429, r®ception trames 

Relev®s ¨ lôoscilloscope 

Logiciel  ARINC 429, infos commande  

Mallette Bus ARINC 429 

Ref  2171 : Mallette Simulateur ARINC-429 (2 transmetteurs) 

Ref  2172 : Mallette (Transmetteur ARINC-429 sur base ARDUINO seul) 

Ref 2173 : Transceiver Arduino pour mallettes ARINC-429 



Cet ensemble AVIONIQUE donne une dimension dôa®ronautique embar-
qu®e ¨ vos projets. Côest le compl®ment incontournable dô®tude du bus 
ARINC 429.  
 
Le cîur du syst¯me est un EFIS (ELECTRONIC FLIGHT INSTRUMENT 
SYSTEM) qui permet lôaffichage dôun ®cran tactile multifonction des instru-
ments de pilotage, configurable par des boutons contextuels. 
 
La centrale est un syst¯me d®port® dôacquisition, alimentant lôEFIS et com-
portant les connexions suivantes : 

¶ Bus CAN 

¶ RS 232 

¶ ARINC et ANALOGIQUES  

¶ Entr®es analogiques et digitales 

¶ Alticodeur 

¶ Des capteurs de pression Pitot et Statique 

¶ Des connecteurs SMA notamment pour le GPS 

Ce kit comprend : 

¶ 1 EFIS (Electronic Flight Instrument System) 

¶ 1 centrale de gestion des bus ARINC et CAN . 

¶ 1 capteur de cap communicant via le Bus CAN 

¶ 1 capteur avec gyroscope et acc®l®rom¯tre g®r® via le Bus CAN 

¶ 1servo-commande 

¶ 1 capteur GPS 

¶ 1 sonde de temp®rature 
 
2 propositions dô®quipement : En mallette ou mont® sur ch©ssis   

Le kit dôappareils est livr® dans une mallette de rangement avec                

lôensemble de la documentation en Fran­ais. La connectique principale est 

fournie pour une mise en situation rapide. Certains c©bles sont ¨ r®aliser 

dôapr¯s la documentation constructeur. 

Vous souhaitez travailler rapidement avec un syst¯me pr°t ¨ lôemploi. 

Nous vous proposons notre ensemble dôinstruments avioniques c©bl®,       
configur®, test®  et livr® sur un ch©ssis vertical ¨ poser sur table. 

Les capteurs compas et gyroscope/acc®l®rom¯tre install®s usuellement sur 
les avions, sont mont®s sur des rotules permettant de les manipuler dans  
lôespace. 

Les capteurs directement connect®s sur le bus CAN interagissent avec lôEFIS 
et indiquent leurs actions sur les 3 axes et le cap comme sôils ®taient directe-
ment embarqu®s ¨ bord dôun a®ronef.  

Un capteur GPS ( c©ble coaxial de 3 m) permet de bonnes performances et 
une excellente r®ception des satellites et ainsi situe g®ographiquement la po-
sition de la simulation. 

Le servomoteur est ¨ configurer et ¨ c©bler puis tester dans le cadre des pro-

jets. (voir page 4). Lô®tude du fonctionnement du pilote automatique pourra 

ainsi °tre ®tudi®. Par ailleurs, le ch©ssis pr®sent® comme un syst¯me ouvert 

pourra accueillir dôautres instruments avioniques en fonction de votre budget 

et de votre cahier des charges. 

PRESENTATION SUR CHASSIS 

PRESENTATION MALLETTE 

ENSEMBLE AVIONIQUE 

Electronic Flight Instrument system 

Servo-commande              centrale 

Capteur cap           capteur horizon 

Ref 2360 : Mallette Ensemble Avionique 

Ref 2413 : Ch©ssis Avionique complet 


